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RONIN-S Quick Start Guide

Ronin-S Overview
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RONIN-S Quick Start Guide

Getting Started

A. Download the DJI RONIN™ mobile app and watch the tutorials. E. E
Search for “Ronin” in the App Store or Google Play and follow the r
instructions to install the app. Watch the tutorials on the official DJI website.
https://www.dji.com/ronin-s Eb

Ronin App
B. Charge the battery.

Charge the grip using the USB power adapter and USB-C cable provided by connecting to the
USB-C port on the gimbal. Press the grip power button once to turn on the grip, and then press
and hold the gimbal power button to turn on the gimbal.

Press and hold the gimbal power button to turn off the gimbal. Press once then again and hold to
turn off the grip. (The grip automatically powers off if it is not connected to the gimbal or the gimbal
is not powered on for 12 hours.)

Charging Time: approx. 2 hours 15 minutes

------- -

(] ositao

Power Outlet USB Power Adapter  USB-C Port High «— Low
100 - 240V
Mounting the Grip

Attach the gimbal to the grip by sliding it into the dovetail mount. Toggle the lever to the locked
position.

A * The Ronin-S’s power/data ports and connectors are not waterproof. Ensure to protect
them from harmful dust and water during use to avoid damage.
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Attaching the Extended Grip

To attach the provided extended grip to the gimbal, toggle the safety lock to the locked position,
and expand as shown.

Mounting the Camera

Before mounting the camera, make sure it is prepared ahead of time. Remove the lens cap and
make sure the camera's battery and memory card are already inserted.

1. Attach the riser plate* to the bottom of the camera using a flathead screwdriver or coin.

* Mount the riser plate if needed
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2. Attach the camera dovetail plate and lens support*.
3. Slide the camera onto the camera mounting base. When a rough back and forth balance is
reached, toggle the lever to the locked position after the safety lock is engaged.

4. It is recommended to mount the camera using the Top Hotshoe Bracket when mounting the
gimbal on a car or shooting in environments when traveling at high speeds where wind forces
can affect the gimbal stability. The Top Hotshoe Bracket is sold separately. The installation is

shown below.

Balancing

1. Balancing the Vertical Tilt
a. Rotate the tilt axis so that the camera lens is pointing up. Hold the tilt axis motor to ensure the
roll axis remains horizontal and check if the camera is top or bottom heavy.
b. Loosen the knob (1) on the tilt motor and adjust the camera balance (2) until the camera stays
still without tilting it up or down.
c. Tighten the knob.

* For the best results during setup, use the lens support whenever possible

© 2018 DJI OSMO Al Rights
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2. Balancing Depth for the Tilt Axis

a. Rotate the tilt axis so that the camera lens is pointing forward. Hold the tilt motor to check if the
camera is top or bottom heavy.

b. Toggle the lever (D to the unlocked position. Adjust the camera balance (2) until the camera
stays still when rotating the tilt axis 45° upwards or downwards.

c. Toggle the lever 3) to the locked position.

3. Balancing the Roll Axis

a. Release the tilt motor to check the direction in which the motor swings.

b. Loosen the roll axis knob (1) and adjust the camera balance (2) until the camera stays still. If the
adjustment on this axis is too stiff, you can try to relieve the weight on the roll motor by either
lifting up on the camera platform while making an adjustment or tilt the gimbal back a little until
the roll arm is parallel with ground.

c. Tighten the knob.

6  © 2018 DJI OSMO All Rights Reserved
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4. Balancing the Pan Axis
a. Grab the grip, tilt Ronin-S sideways, and check for movement along the pan axis.

b. Loosen the knob (1) on the pan motor. Adjust the camera balance () until the camera stays
still when rotating the pan axis 45° while lifting the grip.

c. Tighten the knob.

Activating Ronin-S
Make sure the camera is balanced before powering on Ronin-S. Do not turn on Ronin-S without a
balanced load, as doing so may damage the gimbal motors.

. Press the power button once to turn on the grip, and then press and hold the gimbal power
button to turn on the gimbal.

-

2. Enable Bluetooth on your mobile device and launch the Ronin app. Select Ronin-S and input
the default Bluetooth password 12345678 once it's detected.

3. Make sure you are connected to the internet and follow the on-screen instructions to activate
Ronin-S for the first time.

4. After activation, double tap the gimbal power button to engage the motors before proceeding.

Forget Password?

© 2018 DJI OSMO All Rights Reserved 7
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Operation

1. Auto Tune: Launch the Ronin app, go to the Motor page, and select
Auto Tune. Alternatively, you can press and hold Ronin-S’ M button and
trigger simultaneously for four seconds to start Auto Tune. Stiffness can
be adjusted manually. Strength, Filter, and Control are advanced settings
and should only be adjusted if properly understood.

2. Go to the SmoothTrack page to adjust the Speed, Deadband, and
Acceleration values for the pan, tilt, and roll axes. There are 3 profiles by
default — slow, medium, and high speed — that you can select by tapping
the M button, giving you the most appropriate setting for your shooting
scenario. Tap and hold the M button to enter Sport mode.

3. Go to the Control Settings page to adjust the parameters for the pan, tilt
and, roll axes. The joystick is already set to default: push the joystick up
or down to control the movement of the tilt axis, and push it left or right
to control the movement of the pan axis.

+ 30

< Profile1 v

Motor Parameters

‘SmoothTrack

Control Settings.

Setting

4. The camera control button accesses different functions, depending on camera model (a camera

control cable connection is required):

a. Press halfway to auto focus, as you would for the shutter button on most DSLR cameras.
b. Press once to start/stop recording. Press and hold to take a photo. Please refer to Ronin-S
product page (www.dji.com/ronin-s) for most updated Camera Compatibility List.
5. Trigger: Press and hold the trigger to enter Lock mode. Press twice to recenter the gimbal. Press

three times to turn the gimbal 180° so that the camera faces you.

6. Focus Wheel: Rotate the focus wheel to control focus for supported camera models. Please refer

to the user manual for details.

Specifications
Weight Approx. 3.3 Ib (gimbal only)
Approx. 4.1 Ib (gimbal and grip included)
Dimensions Approx. 202x185x486 mm
Input Power Model: RB1-2400mAh-14.4V
Type: 18650 LiPo
Capacity: 2400 mAh
Energy: 34.56 Wh
Working Current Static Current: 0.16 A
Bluetooth Operating Frequency 2.41t02.48 GHz
Bluetooth Transmitter Power 0dBm
Operating Temperature -4°1t0 113° F (-20° to 45° C)

For more information, read the User Manual:
http://www.dji.com/ronin-s

¥ This content is subject to change without prior notice.
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Ronin-S Ubersicht

1.
2.
3.
4.
5.
6.
7.
8.
9.

Rollmotor
Schwenkmotor
Profil-LED-Anzeigen
Ein/Aus-Taste

Joystick

M-Taste
Kamerasteuerungstaste
Griff
Griffverlangerung/Stativ

10. Neigemotor

11. 12/ 2 A Anschlusse fir Zubehor
12. USB-C-Anschluss

13. Ausléser

14. Akkuladezustandsanzeige

15. Griff-Ein/Aus-Taste

16. Fokusrad

17. Kamerasteuerschnittstelle (RSS-Port)
18. Kamera-Befestigungsplatte
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Erste Schritte
A. Laden Sie die DJI RONIN™-App fiir Mobilgerate herunter, und sehen Sie sich die E- E
Tutorials an. -

Suchen Sie im App Store oder in Google Play nach ,Ronin“, und befolgen Sie die
Installationsanweisungen. Sehen Sie sich die Tutorials auf der offiziellen DJI-Website an. Eb

https://www.dji.com/ronin-s Ronin-App

B. Akku aufladen.
Zum Laden des Akkus im Griff nutzen Sie bitte das mitgelieferte USB-Netzteil und verbinden dieses
mit USB-C-Kabel mit dem USB-C-Anschluss am Gimbal. Betatigen Sie die Ein/Aus-Taste am Griff, um
den Giriff einzuschalten, und halten Sie dann die Ein/Aus-Taste am Gimbal gedrickt, um den Gimbal
einzuschalten.
Driicken und halten Sie die Ein/Aus-Taste gedriickt, um den Gimbal auszuschalten. Driicken Sie die Taste
noch einmal, und halten Sie sie gedriickt, um den Griff auszuschalten. (Der Griff schaltet sich automatisch
aus, wenn er nicht mit dem Gimbal verbunden ist oder der Gimbal nicht innerhalb von 12 Stunden

eingeschaltet wird.)
L
() o:iza0
TN

Ladezeit: ca. 2 Stunden 15 Minuten
Hoch <+—— Niedrig

_______ -

Steckdose USB-Netzadapter USB-C-Anschluss
100 -240V
Den Griff montieren

Befestigen Sie den Gimbal am CGiriff, indem Sie ihn in die Schwalbenschwanzhalterung schieben. Stellen Sie
den Hebel in die verriegelte Position.

A * Die Strom-/Datenanschliisse und Steckverbinder von Ronin-S sind nicht wasserdicht. Stellen Sie
daher sicher, dass sie wahrend der Verwendung vor schédlichem Staub und Wasser geschitzt
sind, um Schéden zu vermeiden.
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Die Griffverlangerung montieren

Um dem Gimbal an der mitgelieferten Griffverlangerung zu befestigen, verriegeln Sie den Sicherheitsverschluss,
und klappen Sie sie wie abgebildet auf.

==

Die Kamera montieren

Bevor Sie mit der Montage der Kamera beginnen, bringen Sie die Kamera in einen einsatzbereiten

Zustand. Entfernen Sie die Objektivkappe, und stellen Sie sicher, dass der Akku und die Speicherkarte

der Kamera bereits eingesetzt sind.

1. Befestigen Sie die Erhohungsplatte* an der Unterseite der Kamera mit einem Flachschraubendreher
oder einer Munze.

* Falls erforderlich, montieren Sie die Erhéhungsplatte.
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2. Befestigen Sie die Befestigungsplatte und die Objektivhalterung* an der Kamera.
3. Schieben Sie die Kamera auf der Befestigungsplatte in die Sockelbasis des Gimbals. Wenn ein
ungefahres Gleichgewicht in beide Richtungen erreicht ist, verriegeln Sie den Sicherheitsverschluss.

4. Es wird empfohlen, die Kamera tber den oberen Blitzschuh anzubringen, wenn der Gimbal an
einem Fahrzeug oder in anderen Umgebungen angebracht werden soll, wo hohe Fahr- oder
Windgeschwindigkeiten die Stabilitat des Gimbals beintrachtigen kénnen. Der obere Blitzschuh wird
als separates Zubehor verkauft. Die Montage wird unten gezeigt

Ausbalancieren

1. Neigung ausbalancieren
a. Drehen Sie die Neigungsachse so, dass das Kameraobjektiv nach oben zeigt. Halten Sie den
Neigungsachsenmotor, um sicherzustellen, dass die Rollenachse horizontal bleibt, und prifen Sie, ob
die Kamera kopf- oder fuBlastig ist.
b. Lésen Sie den Knopf @ am Neigungsmotor, und passen Sie das Kameragleichgewicht @ SO an, dass
die Kamera sich nicht bewegt und nicht nach oben oder unten geneigt wird.
c. Ziehen Sie den Hebel fest.

* Fur die besten Ergebnisse wahrend des Setups verwenden Sie idealerweise die Objektivhalterung
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N

«@

. Tiefe der Neigungsachse ausbalancieren

a. Drehen Sie die Neigungsachse so, dass das Kameraobjektiv nach vorne zeigt. Halten Sie den
Neigungsmotor, um zu priifen, ob die Kamera kopf- oder fuBlastig ist.

b. Stellen Sie den Hebel @ in die Entriegelungsposition. Stellen Sie das Kameragleichgewicht so ein @
dass die Kamera sich beim Drehen der Neigungsachse um 45° nach oben oder unten nicht bewegt.

c. Stellen Sie den Hebel (3) in die Verriegelungsposition.

Rollachse ausbalancieren

a. Lassen Sie den Neigungsmotor los, um die Richtung zu Uberprfen, in die der Motor schwenkt.

b. Losen Sie den Rollachsenknopf @ , und passen Sie das Kameragegengewicht @ an, bis die Kamera
sich nicht mehr bewegt. Wenn diese Achse zu starr eingestellt ist, konnen Sie versuchen, das Gewicht
am Rollmotor zu verringern, indem Sie die Kameraplattform beim Einstellen anheben oder den Gimbal
ein wenig nach hinten neigen, bis der Rollarm parallel zum Boden ist.

c. Ziehen Sie den Hebel fest.
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4. Schwenkachse ausbalancieren
a. Nehmen Sie den in die Hand und kippen Sie den Ronin-S seitwarts, und prufen Sie ihn auf Bewegungen
entlang der Schwenkachse.

b. L&sen Sie den Knopf @ am Schwenkmotor. Stellen Sie das Kameragleichgewicht so ein @ dass sich
die Kamera beim Neigen der Schwenkachse um 45° nicht bewegt, wéahrend Sie den Griff anheben.

c. Ziehen Sie den Hebel fest.

Ronin-S aktivieren

Vergewissern Sie sich, dass die Kamera vor dem Einschalten des Ronin-S ausbalanciert ist. Schalten Sie

den Ronin-S nicht ein, wenn sie nicht ausbalanciert ist, da sonst die Gimbalmotoren beschadigt werden

kénnen.

1. Drucken Sie die Einschalttaste, um den Griff einzuschalten, und halten Sie dann die Einschalttaste des
Gimbals gedrtickt, um den Gimbal einzuschalten.

2. Schalten Sie Bluetooth auf lhrem Mobilgerét ein, und starten Sie die Ronin-App. Wahlen Sie Ronin-S
aus, und geben Sie das Standard-Bluetooth-Passwort 12345678 ein

3. Stellen Sie sicher, dass Sie mit dem Internet verbunden sind, und befolgen Sie die Anweisungen auf
dem Bildschirm, um den Ronin-S zum ersten Mal zu aktivieren.

4. Bevor Sie fortfahren, tippen Sie nach der Aktivierung doppelt auf die Ein/Aus-Taste des Gimbals, um
die Motoren zu aktivieren

RONIN
il

Forget Password?
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Betrieb

1.

. Gehen Sie zur ,SmoothTrack“-Seite, um die Werte Geschwindigkeit ("Speed"),

. Gehen Sie zur "Control Settings"-Seite, um die Parameter fir die Schwenk-,

Auto Tune: Starten Sie die Ronin-App, gehen Sie zur Seite "Motor Parameters"
(Motoreinstellungen), und wahlen Sie ,Auto Tune* aus. Alternativ kdnnen Sie
die M-Taste des Ronin-S driicken und vier Sekunden lang halten, um die
automatische Anpassung zu starten. Die Steiffheit ("Stiffness") kann manuell
eingestellt werden. Bei Starke (,Strength*), Filterung (,Filter”) und Ansteuerung
(,Control“) handelt es sich um erweiterte Einstellungen, die nur von erfahrenen
Nutzern veréndert werden sollten.

+ 30 1

< Profile1 v

Motor Parameters ‘SmoothTrack

Control Settings. Setiing

Totband ("Deadband") und Beschleunigung ("Acceleration”) fur die Schwenk-,
Neigungs- und Rollachse festzulegen. StandardmaBig gibt es 3 Profile — langsam,
mittlere und hohe Geschwindigkeit — die Sie auswahlen kénnen, indem Sie
auf die M-Taste tippen, sodass Sie die am besten geeignete Einstellung fiir Ihr
Aufnahmeszenario erhalten. Halten Sie die Taste M gedriickt, um den Sportmodus
aufzurufen.

Neigungs- und Rollachsen anzupassen. Der Joystick ist bereits auf die

Standardeinstellungen festgelegt: Bewegen Sie den Joystick nach oben oder unten zur Steuerung der
Bewegung der Neigungsachse, und schieben Sie ihn nach links oder rechts, um die Bewegung der
Schwenkachse zu steuern.

. Je nach Kameramodell kann die Kamerasteuerungstaste auf verschiedene Funktionen zugreifen (eine

Kabelverbindung zur Kamera ist erforderlich):

a. Driicken Sie die Taste nur halb durch flr den Autofokus entspricht dem Ausloserverhalten bei digitalen
Spiegelreflexkameras.

b. Drlicken Sie die Taste einmal, um in den Videoaufnahmen zu starten/stoppen. Halten Sie die Taste
gedrickt, um ein Foto aufzunehmen. Bitte lesen Sie fir weitere Informationen die Bedienungsanleitung.

. Ausldser: Halten Sie den Ausldser gedriickt, um den Sperrmodus zu wechseln. Driicken Sie zweimal, um

den Gimbal wieder zu zentrieren. Drlicken Sie dreimal, um den Gimbal um 180° zu drehen, sodass die
Kamera zu lhnen zeigt.

. Fokusrad: Drehen Sie das Fokusrad, um den Fokus bei unterstlitzten Kameramodellen zu steuern. Bitte

lesen Sie fur weitere Informationen die Bedienungsanleitung.

Technische Daten

Gewicht Ca. 1,5 kg (nur Gimbal)

Ca. 1,86 kg (mit Gimbal und Giriff)
Abmessungen: Ca. 202 x 185 x 486 mm
Eingangsleistung Modell: RB1-2400 mAh-14,4 V

Typ: 18650 LiPo
Kapazitat: 2400 mAh
Energie: 34,56 Wh

Betriebsstrom Statischer Strombedarf: 0,16 A
Bluetooth-Betriebsfrequenz 2,4-2,48 GHz
Bluetooth-Sendeleistung 0dBm

Betriebstemperatur -20 bis 45 °C

Nahere Informationen finden Sie in der Bedienungsanleitung:
http://www.dji.com/ronin-s

% Dieser Inhalt kann jederzeit unangekindigt geéndert werden.
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Descripcion general del Ronin-S

Motor de rotacion
Motor de giro

Botén de encendido
Palanca de control

Boton M

Empufiadura

© ® NGO N
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Indicadores LED de perfil

Botén de control de la camara

Empunadura secundaria / Tripode

10.
11.

12.
13.
14.
15.
16.
17.
18.

=t
176

\

Motor de inclinacion

Puerto de alimentacién de 12 V/ 2 A para
accesorios

Puerto USB-C

Gatillo

Indicadores del nivel de bateria

Boton de encendido de la empufadura
Rueda de enfoque

Puerto de control de la camara (puerto RSS)
Placa de montaje de la camara



Guia de inicio rapido del RONIN-S

Para empezar

o . , E] 4 =]
A. Descargue la aplicacion mévil DJI RONIN™ y vea los tutoriales. -
Busque "Ronin" en la App Store o en Google Play y siga las instrucciones para
instalar la aplicacion. Vea los tutoriales en el sitio web oficial de DJI. Eb

https://www.dji.com/ronin-s Aplicacion Ronin

o

Cargue la bateria.

Cargue la empunadura mediante el adaptador de alimentacién USB y el cable USB-C suministrados; para
ello, conecte el cable al puerto USB-C del estabilizador. Pulse el botén de encendido de la empufadura
una vez para encenderla y, a continuacion, mantenga pulsado el botén de encendido del estabilizador
para encenderlo.

Mantenga pulsado el botdn de encendido del estabilizador para apagarlo. Pulse una vez, después otra y
mantenga pulsado para apagar la empufadura. (La empufadura se apaga automaticamente si no esta

conectada al estabilizador o si este Ultimo pasa 12 horas encendido).
Tiempo de carga: aproximadamente 2 horas y 15 minutos
(] o000
A

Alto «<—- Bajo
Toma de Adaptador de Puerto USB-C
alimentacion alimentacion USB
100 - 240 V

Montaje de la empunadura

Conecte el estabilizador a la empufadura deslizandolo sobre el soporte de cola de milano. Cambie la palanca
a la posicién de bloqueo.

\

i}
Sy

A * | os puertos de alimentacion/datos y los conectores del Ronin-S no son impermeables. Protéjalos
del polvo y el agua durante el uso para evitar dafios.
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Montaje de la empunadura secundaria

Para conectar la empufiadura secundaria proporcionada al estabilizador, cambie el cierre de seguridad
a la posicion de bloqueo y despliéguela como se indica.

Montaje de la camara

Antes de montar la cadmara, asegurese de que la ha preparado con antelacion. Retire la tapa del objetivo

y asegurese de que la bateria y la tarjeta de memoria de la camara estan insertadas.

1. Fije la placa del elevador* a la parte inferior de la cdmara mediante un destornillador de cabeza plana
0 una moneda.

* Monte el elevador si es necesario.

derechos reservados
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2. Fije la placa de cola de milano de la camara y el soporte del objetivo*.

3. Deslice la camara sobre la base de montaje. Cuando la cdmara se encuentre mas o menos en una
posicion de equilibrio hacia delante y atrés, accione el seguro y cambie la palanca a la posicién de
blogueo

4. Se recomienda montar la camara con el soporte de zapata superior al instalar el estabilizador en un
coche o en caso de grabar en entornos en los que sea necesario desplazarse a gran velocidad, ya
que la fuerza del viento puede afectar a la estabilidad del estabilizador. El soporte de zapata superior
se vende por separado. La instalacién se describe a continuacion.

Equilibrado

1. Equilibrado de la inclinacion vertical
a. Gire el eje de inclinacion de forma que el objetivo de la camara apunte hacia arriba. Sujete el motor del
eje de inclinacion para asegurarse de que el eje de rotacién permanece en posicion horizontal. Luego,
compruebe si la camara tiene demasiado peso en la parte superior o inferior.
b. Afloje la rueda @ del motor de inclinacion y ajuste el equilibrio de la camara @ hasta que permanezca
inmovil sin inclinarse hacia arriba ni hacia abajo.
c. Apriete la rueda.

* Para obtener los mejores resultados durante la instalacién, utilice el soporte del objetivo siempre que sea posible.
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2. Equilibrado de la profundidad del eje de inclinacién
a. Gire el eje de inclinacion de forma que el objetivo de la cdmara apunte hacia delante. Sujete el motor
de inclinacion para comprobar sila camara tiene demasiado peso en la parte superior o inferior.

b. Cambie la palanca @ a la posicion de desblogueo. Ajuste el equilibrio de la camara @ hasta que
permanezca estable al girar el eje de inclinacion 45 grados hacia arriba o hacia abajo.

c. Cambie la palanca @ a la posicion de blogqueo.

3. Equilibrado del eje de rotacion
a. Suelte el motor de inclinacion para comprobar en qué direccion gira.

b. Afloje la rueda del eje de rotacion @ y ajuste el equilibrio de la camara @ hasta que permanezca
estable. Si ajusta el eje con demasiada rigidez, puede intentar aliviar el peso que ejerce sobre el motor
de rotacion elevando la plataforma de la camara a la vez que realiza un ajuste, o bien inclinando el
estabilizador un poco hacia atrés hasta que el brazo de rotacion quede en paralelo con el suelo.

c. Apriete la rueda.
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4. Equilibrado del eje de giro
a. Agarre la empufiadura, gire el Ronin-S hacia un lado y compruebe si se desplaza a lo largo del eje de giro.

b. Afloje la rueda @ del motor de giro. Ajuste el equilibrio de la camara @ hasta que permanezca estable
al girar el eje de giro 45 grados a la vez que se levanta la empufiadura.

c. Apriete la rueda.

Activacion del Ronin-S

Asegurese de que la camara esté equilibrada antes de encender el Ronin-S. No encienda el Ronin-S sin

una carga equilibrada, ya que podria dafiar los motores del estabilizador.

1. Pulse el botén de encendido una vez para encender la empufiadura y, a continuaciéon, mantenga
pulsado el botén de encendido del estabilizador para encenderlo.

2. Active la funcion Bluetooth en su dispositivo mévil e inicie la aplicacion Ronin. Seleccione Ronin-S e
introduzca la contrasefia de Bluetooth predeterminada: 12345678.

3. Asegurese de que tiene conexién a Internet y siga las instrucciones que aparecen en pantalla para
activar el Ronin-S por primera vez.

4. Cuando se complete la activacion, toque dos veces el botén de encendido del estabilizador para
activar los motores antes de continuar.

Forget Password?

© 2018 DJI OSMO Todos los derechos reservados 49



Guia de inicio rapido del RONIN-S

Funcionamiento

1. Ajuste automatico: inicie la aplicacion Ronin, vaya a la pagina Motor y seleccione
Auto Tune. De manera alternativa, puede mantener pulsado el boton M del
Ronin-S y el gatillo simultdneamente durante cuatro segundos para iniciar el ajuste
automatico. La rigidez se puede ajustar manualmente. Strength, Filter y Control
son parametros de configuracion avanzados y sélo deben ajustarse si se cuenta
con los conocimientos necesarios.

2. Vaya a la pagina SmoothTrack para ajustar los valores Speed, Deadband y
Acceleration de los ejes de giro, inclinacion y rotacién por separado. Hay 3 ‘
perfiles predeterminados — Slow, Medium y High Speed — que se pueden
seleccionar pulsando el botén M, de modo que pueda utilizar la configuracion
més adecuada para cada situacion. Mantenga pulsado el botén M para entrar
en el modo Sport.

3. Vaya a la pagina Control Settings para ajustar los parametros de los ejes de
giro, inclinacion y rotacion. La palanca de control ya tiene una configuracion
predeterminada: empujela hacia arriba o hacia abajo para controlar el
movimiento del eje de inclinacion, y empuijela hacia la izquierda o la derecha
para controlar el movimiento del eje de giro.

4. El botén de control de la camara permite acceder a diferentes funciones en funcién del modelo de camara
(se requiere un cable de control de la camara):

a. Pulse el botén hasta la mitad para enfocar automaticamente, tal y como haria con el botén del
obturador en la mayoria de las camaras réflex.

b. Pulse una vez para iniciar/detener la grabacion. Mantenga pulsado para hacer una foto. Consulte el
manual del usuario para obtener mas informacion.

+ 30 1
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Motor Parameters ‘SmoothTrack

Control Settings. Setiing

5. Gatillo mantenga pulsado el gatillo para entrar en el modo Lock. Pulse dos veces para volver a centrar el
estabilizador. Pulse tres veces para girar el estabilizador 180 grados de modo que la cdmara mire hacia
usted.

6. Rueda Focus gire la rueda Focus para controlar el enfoque en los modelos de camara compatibles.
Consulte el manual del usuario para obtener méas informacion.

Especificaciones
Peso Aprox. 1,5 kg (3,3 Ib) (sélo el estabilizador)
Aprox. 1,86 kg (4,1 Ib) (empunadura y estabilizador incluidos)
Dimensiones Aprox. 202 x 185 x 486 mm
Alimentacion de entrada Modelo: RB1-2400 mAh-14,4 V
Tipo: LiPo 18650
Capacidad: 2400 mAh
Energia: 34,56 Wh
Corriente de funcionamiento Corriente estética: 0,16 A
Frecuencia de funcionamiento de Bluetooth De 2,4 a2 2,48 GHz
Potencia del transmisor Bluetooth 0dBm
Temperatura de funcionamiento De -20 a 45 °C (de -4 a 113 °F)

Para obtener més informacion, lea el manual del usuario:
http://www.dji.com/ronin-s

#Este contenido puede modificarse sin notificacion previa.
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Présentation du Ronin-S

© ® NGO N

Moteur roulis

Moteur panoramique

Indicateurs LED de profil

Bouton d'alimentation

Joystick

Bouton M

Bouton d'obturation de I'appareil
Poignée

Extension de poignée / Trépied

10.
11.
12.
13.
14.
16.
16.
17.
18.

Moteur d'inclinaison

Port d'alimentation d'accessoire 12V/2A
Port USB-C

Gachette

Indicateurs de niveau de batterie
Bouton d'alimentation de la poignée
Focus Wheel

Port de controle de I'appareil (port RSS)
Plague de fixation de I'appareil
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Mise en route

A. Téléchargez I'application mobile DJI RONIN™ et regardez les tutoriels. E' E

Recherchez « Ronin » sur I'App Store ou Google Play et suivez les instructions

pour installer I'application. Visionnez les tutoriels sur le site officiel de DJI. Eb

https://www.dji.com/ronin-s o
Application Ronin

B. Chargez la batterie.

Chargez la poignée a I'aide de I'adaptateur secteur USB et du cable USB-C fournis en en connectant le
cable au port USB-C de la nacelle. Appuyez une fois sur le bouton d'alimentation de la poignée pour I'activer,
puis maintenez le bouton d'alimentation de la nacelle enfoncé pour I'allumer.

Maintenez le bouton d'alimentation de la nacelle enfoncé pour I'allumer/I'éteindre. Appuyez a nouveau,
puis encore une fois et maintenez enfoncé pour éteindre la poignée. (La poignée s'éteint automatiquement
si elle n'est pas connectée a la nacelle ou si la nacelle n'est pas allumée pendant 12 heures.)

Temps de charge : environ 2 heures et 15 minutes

------- - O o:icne

Prise de courant Adaptateur Port USB-C Elevé <——-e Faible
100a240V d'alimentation USB

Montage de la poignée

Fixez la nacelle a la poignée en la faisant glisser dans le support en queue d'aronde. Tournez le levier en
position de verrouillage.

A * | es ports d'alimentation/de données et les connecteurs du Ronin-S ne sont pas étanches.

Protégez-les de la poussiére et de I'eau lorsque vous les utilisez pour éviter tout dommage.

52
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Fixation de la poignée extensible

Pour fixer la poignée extensible fournie a la nacelle, tournez le verrou de sécurité en position verrouillage
et déployez les pieds comme indiqué.

EE/

Fixation de I'appareil photo

Avant de fixer I'appareil photo, assurez-vous qu'il est prét. Retirez le cache de I'objectif et assurez-vous

que la batterie de I'appareil photo et la carte mémoire sont déja insérées.

1. Fixez la plague de montage™ sur le dessous de I'appareil photo a I'aide d'un tournevis a téte plate ou
d'une piece de monnaie.

* Fixez la plaque de montage si nécessaire.
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2. Fixez la plague en queue d'aronde de |'appareil photo et le support d'objectif*.
3. Faites glisser I'appareil photo sur la base de fixation. Lorsque I'appareil photo est équilibré entre 'avant
et l'arriere, tournez le levier en position de verrouillage apres avoir activé le verrou de sécurité.

4. |l est recommandé de fixer I'appareil photo a I'aide du trépied de sabot supérieur lorsque vous fixez la
nacelle sur une voiture, lorsque vous prenez des photos en vous déplagant tres rapidement ou lorsque
vous vous trouvez dans des environnements ou la force du vent peut affecter la stabilité de la nacelle.
Le trépied de sabot supérieur est vendu séparément. L'installation est illustrée ci-dessous.

Equilibrage
1. Equilibrage de I'inclinaison verticale
a. Faites tourner I'axe d'inclinaison de sorte a orienter |'objectif de I'appareil photo vers le haut. Maintenez
le moteur de I'axe d'inclinaison de fagon a ce que I'axe de roulis reste horizontal et vérifiez si I'appareil
photo est plus lourd vers le haut ou vers le bas.
b. Desserrez la poignée @ du moteur d'inclinaison et réglez I'équilibre de I'appareil photo @ jusqu'a ce
que ce dernier ne bouge plus et ne s'incline ni vers le haut ni vers le bas.

c. Serrez la poignée.

* Pour obtenir des résultats optimaux lors de l'installation, utilisez le support d'objectif dés que vous le pouvez.
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2. Equilibrage de la profondeur de I'axe d'inclinaison
a. Faites tourner I'axe d'inclinaison de sorte a orienter I'objectif de I'appareil photo vers I'avant. Maintenez
le moteur d'inclinaison pour vérifier si I'appareil photo est plus lourd vers le haut ou vers le bas.

b. Tournez le levier @ en position de déverrouillage. Ajustez I'équilibre de I'appareil photo @ en tournant
la molette de réglage jusqu'a ce que I'appareil photo ne bouge plus lorsque I'axe d'inclinaison pivote de
45 degrés vers le haut ou vers le bas.

c. Tournez le levier (3) en position de verrouillage.

)

Rl 2z
L\
k/\ 0)

\

3. Equilibrage de I'axe de roulis

a. Desserrez le moteur d'inclinaison pour contréler la direction dans laquelle il tourne.

b. Desserrez la molette de I'axe de roulis @ et réglez I'équilibre de I'appareil photo @ jusqu'a ce que ce
dernier ne bouge plus. Si le réglage sur cet axe est trop raide, vous pouvez tenter de réduire le poids
appliqué sur le moteur rotatif soit en soulevant la plate-forme de la caméra lorsque vous effectuez le
réglage, soit en inclinant légérement la nacelle vers |'arriere jusqu'a ce que le bras rotatif soit parallele
au sol.

c. Serrez la poignée.
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4. Equilibrage de I'axe panoramique
a. Saisissez la poignée, inclinez le Ronin-S sur le coté, puis vérifiez le mouvement le long de I'axe
panoramique.

b. Desserrez la molette @ sur le moteur panoramique. Ajustez I'équilibre de I'appareil photo @ en levant la
poignée jusqu'a ce que I'appareil photo ne bouge plus lorsque I'axe panoramique pivote de 45 degrés.
c. Serrez la poignée.

Activation du Ronin-S

Assurez-vous que |'appareil photo est équilibré avant d'allumer le Ronin-S. N'allumez pas le Ronin-S si la

charge n'est pas équilibrée, car cela peut endommager les moteurs de la nacelle.

1. Appuyez une fois sur le bouton d'alimentation pour activer la poignée, puis maintenez le bouton
d'alimentation de la nacelle enfoncé pour I'allumer.

2. Sur votre appareil mobile, activez le mode Bluetooth et lancez I'application Ronin. Sélectionnez
Ronin-S et saisissez le mot de passe Bluetooth par défaut : 12345678.

3. Assurez-vous que vous étes connecté a Internet et suivez les instructions a I'écran pour activer le
Ronin-S pour la premiere fois.

4. Apres activation, appuyez deux fois sur le bouton d'alimentation de la nacelle pour mettre en route les
moteurs avant de continuer.

ForgetPassword?
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Fonctionnement
1. Auto Tune (Réglage automatique) : lancez I'application Ronin, allez a la page v o -
Motor et sélectionnez Auto Tune. Vous pouvez également maintenir le bouton M P o

du Ronin-S enfoncé et appuyer simultanément sur la gachette pendant quatre

secondes pour démarrer le réglage automatique. La rigidité peut étre réglée

manuellement. Les valeurs Strength, Filter et Control sont des paramétres
avancés. Ne les modifiez que si vous disposez des connaissances nécessaires.

2. Accédez a la page SmoothTrack pour régler les valeurs Speed, Deadband et ’
Acceleration des axes panoramique, d'inclinaison et de roulis. Il existe 3 profils
par défaut (lent, moyen et rapide) que vous pouvez sélectionner en appuyant
sur le bouton M. Cela vous permet de choisir le parametre le plus approprié
en fonction de votre prise de vue. Maintenez le bouton M enfoncé pour passer
en mode Sport.

3. Accédez a la page Control Settings pour régler les parameétres des axes
panoramique, d'inclinaison et de roulis. La manette est déja configurée par
défaut : poussez-la vers le haut ou vers le bas pour contréler le mouvement
de I'axe d'inclinaison, et poussez-la vers la gauche ou vers la droite pour
contréler le mouvement de I'axe panoramique.

4. Le bouton de commande de I'appareil photo permet d'accéder a différentes fonctions, selon le modéle
d'appareil photo (vous devez utiliser un cable de controle de I'appareil photo pour la connexion) :

a. Appuyez a mi-course pour effectuer une mise au point automatique, comme vous le feriez avec
I'obturateur de la plupart des appareils photo reflex.

b. Appuyez une fois sur ce bouton pour démarrer/arréter I'enregistrement. Maintenez enfoncé le bouton
pour prendre une photo. Veuillez consulter le guide de I'utilisateur pour obtenir de plus amples
informations.

5. Gachette : maintenez la gachette enfoncée pour passer en mode de verrouillage. Appuyez deux fois pour
recentrer la nacelle. Appuyez trois fois pour faire pivoter la nacelle de 180° afin que I'appareil photo soit
face a vous.

6. Focus Wheel : tournez le Focus Wheel pour contrdler la mise au point sur les modéeles d'appareil photo
pris en charge. Veuillez consulter le guide de I'utilisateur pour obtenir de plus amples informations.

Motor Parameters ‘SmoothTrack

Control Settings. Setiing

Caractéristiques techniques

Poids Env. 1,5 kg (nacelle uniquement)

Env. 1,86 kg (nacelle et poignée incluses)
Dimensions Env. 202 x 185 x 486 mm
Puissance d'entrée Modele : RB1 - 2 400 mAh - 14,4V

Type : 18 650 LiPo
Capacité : 2 400 mAh
Energie : 34,56 Wh

Tension de fonctionnement Courant statique : 0,16 A
Fréquence de fonctionnement Bluetooth 2,422,48 GHz
Puissance de I'émetteur Bluetooth 0dBm

Température de fonctionnement -20a45°C (-4a113°F)

Pour en savoir plus, consultez le guide de I'utilisateur :
http://www.dji.com/ronin-s

% Ce contenu peut étre modifié sans préavis.
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Panoramica del modello Ronin-S

=t
176

\

1. Motore di rollio 10. Motore di inclinazione

2. Motore di rotazione orizzontale (pan) 11. Porta di alimentazione accessori 12V /2 A

3. Indicatori a LED del profilo 12. Porta USB-C

4. Pulsante di accensione 13. Grilletto

5. Joystick 14. Indicatori del livello di carica della batteria

6. Pulsante M 15. Pulsante di accensione impugnatura

7. Pulsante di controllo telecamera 16. Ghiera di messa a fuoco

8. Impugnatura 17. Porta di controllo della telecamera (porta RSS)
9. Impugnatura estesa/treppiede 18. Piastra di montaggio della telecamera
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Guida introduttiva

A. Scaricare I'applicazione mobile DJI RONIN™ e guardare i tutorial. E' E
Cercare "Ronin" nell'App Store o su Google Play e seguire le istruzioni per
I'installazione dell'app. Guardare i tutorial sul sito Web ufficiale DJI. Eh
https://www.dji.com/ronin-s

App Ronin

w

Caricare la batteria.

Caricare I'impugnatura utilizzando I'adattatore di alimentazione USB e il cavo USB-C forniti collegandosi
alla porta USB-C sul gimbal. Premere una volta il pulsante di accensione sull'impugnatura per accenderla,
quindi tenere premuto il pulsante di accensione del gimbal per accenderlo.

Tenere premuto il pulsante di accensione del gimbal per spegnere il gimbal. Premere due volte e tenere
premuto per spegnere |'impugnatura. (L'impugnatura si spegne automaticamente se non € collegata al
gimbal o se questo non riceve alimentazione per 12 ore).

Tempo di ricarica: circa 2 ore e 15 minuti

------ S (J o:icas

Presa di alimentazione ~ Adattatore di Porta USB-C Alto Basso
100 - 240 V alimentazione USB

Montaggio dell'impugnatura

Collegare il gimbal all'impugnatura facendolo scorrere nel supporto a coda di rondine. Portare la leva in
posizione di bloccaggio.

I
\

A * | e porte di alimentazione/dati e i connettori del Ronin-S non sono impermeabili. Durante I'uso,
assicurarsi di proteggerli da polvere e acqua per prevenire eventuali danni.
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Fissaggio dell'impugnatura estesa

Per fissare al gimbal I'impugnatura estesa fornita, spostare il blocco di sicurezza in posizione di
bloccaggio e aprirla, come illustrato.

=

Montaggio della telecamera

Prima di montare la telecamera, assicurarsi di prepararla in anticipo. Rimuovere il copriobiettivo e

verificare che la batteria della telecamera e la scheda di memoria siano gia inserite.

1. Collegare la piastra del supporto* alla parte inferiore della telecamera utilizzando un cacciavite piatto o
una moneta.

* Se necessario, montare il supporto di elevazione
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2. Fissare la piastra del supporto a coda di rondine della telecamera e il supporto dell'obiettivo*.
3. Far scorrere la telecamera sulla sua base di montaggio. Quando si ottiene un bilanciamento sommario
in avanti e indietro, spostare la leva in posizione di bloccaggio dopo avere inserito il blocco di sicurezza.

4. Si consiglia di montare la telecamera utilizzando la staffa della slitta a contatto caldo superiore durante
il montaggio del gimbal su un veicolo o quando si effettuano ad alta velocita in ambienti in cui il forte
vento pud compromettere la stabilita del gimbal. La staffa della slitta a contatto caldo superiore viene
venduta separatamente. La procedura di installazione ¢ illustrata di seguito

Bilanciamento

1. Bilanciamento dell'inclinazione verticale
a. Ruotare I'asse di inclinazione in modo tale che I'obiettivo della telecamera sia rivolto verso I'alto. Tenere
il motore dell'asse di inclinazione per assicurarsi che I'asse di rollio rimanga orizzontale e controllare se
la telecamera & pesante nella parte alta o bassa.
b. Allentare la manopola @ sul motore di inclinazione e regolare il bilanciamento della telecamera @
finché non restera fissa, senza inclinarsi verso I'alto o verso il basso.

¢. Serrare la manopola.

* Per ottenere migliori risultati durante la configurazione, utilizzare il supporto per obiettivo ove possibile
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2. Bilanciamento della profondita per I'asse di inclinazione

a. Ruotare I'asse di inclinazione in modo tale che I'obiettivo della telecamera sia rivolto in avanti.
Mantenere il motore di inclinazione per controllare se la telecamera € pesante nella parte alta o bassa.

b. Portare laleva () in posizione di sbloccaggio. Regolare il bilanciamento della telecamera (2) finché non
restera fissa quando si ruota I'asse di inclinazione di 45° verso I'alto o verso il basso.

c. Portare la leva (3) in posizione di bloccaggio.

3. Bilanciamento dell'asse di rollio

a. Rilasciare il motore di inclinazione per controllare in che direzione oscilla il motore.

b. Allentare la manopola dell'asse di rollio (1) regolare il bilanciamento della telecamera (2) fino a quando
la telecamera non rimane fissa, Se la regolazione su questo asse € troppo rigida, € possibile provare
a ridurre il peso sul motore di rollio sollevando la piattaforma della telecamera mentre si esegue la
regolazione oppure inclinando di poco all'indietro il gimbal fino a quando il braccio di rollio non risulta
parallelo al terreno.

c. Serrare la manopola.
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4. Bilanciamento dell'asse di rotazione orizzontale
a. Afferrare I'impugnatura, inclinare lateralmente il Ronin-S e verificare se sono presenti movimenti lungo
I'asse di rotazione orizzontale.

b. Allentare la manopola (1) sul motore di rotazione orizzontale. Regolare il bilanciamento della
telecamera (2) finché non restera fissa quando si ruota I'asse di rotazione orizzontale di 45° e si solleva
I'impugnatura.

c. Serrare la manopola.

Attivazione del Ronin-S

Verificare che la telecamera sia bilanciata prima di accendere il Ronin-S. Non accendere il Ronin-S se il

carico non e bilanciato; la mancata osservanza di questa istruzione puo causare danni ai motori del gimbal.

1. Premere una volta il pulsante di accensione per accendere |'impugnatura, quindi tenere premuto il
pulsante di accensione del gimbal per accenderlo

2. Sul proprio dispositivo mobile, attivare il Bluetooth e avviare I'app Ronin. Selezionare Ronin-S e inserire
la password predefinita per il Bluetooth 12345678.

3. Assicurarsi di essere collegati a Internet e seguire le istruzioni visualizzate sullo schermo per attivare il
Ronin-S la prima volta.

4. Al termine dell'attivazione, premere due volte il pulsante di accensione del gimbal per accendere i
motori prima di procedere

Forget Password?

© 2018 DJI OSMO Tutti i diritti riservati. 63



RONIN-S Guida di avvio rapido

Funzionamento

1. Auto tune: Awviare I'app Ronin, andare alla pagina del motore e selezionare
Auto Tune. In alternativa, € possibile tenere premuti contemporaneamente
il pulsante M e il grilletto del Ronin-S per quattro secondi per avviare la
sintonizzazione automatica con Auto Tune. La rigidita pud essere regolata
manualmente. | valori Strength, Filter e Control sono impostazioni avanzate
che devono essere regolate soltanto se si conoscono in modo approfondito.

2. Accedere alla pagina SmoothTrack per regolare i valori Speed, Deadband
e Acceleration per gli assi di rotazione orizzontale, di inclinazione e di rollio.
Per impostazione predefinita sono presenti 3 profili — Slow, Medium e High
speed — che possono essere selezionati toccando il pulsante M per ottenere
I'impostazione piu appropriata per lo scenario di riprese previsto. Tenere
premuto il pulsante M per inserire la modalita Sport.

3. Andare alla pagina Control Settings per regolare i parametri per gli assi di
rotazione orizzontale, di inclinazione e di rollio. Il joystick ha gia impostazioni
predefinite: spingere il joystick verso I'alto o verso il basso per controllare
il movimento dell'asse di inclinazione; spingerlo verso sinistra o destra per
controllare il movimento dell'asse di rotazione orizzontale.

+ 30

Profile1 v

Motor Parameters ‘SmoothTrack

Control Settings.

Setting

4. |l pulsante di controllo della telecamera consente di accedere a diverse funzioni in base al modello di
telecamera (& necessario avere un collegamento del cavo di controllo della telecamera):

a. Premere a meta per la messa a fuoco automatica, come si farebbe per il pulsante dell'otturatore sulla

maggior parte delle telecamere DSLR.

b. Premere una volta per awviare/interrompere la registrazione. Tenere premuto per scattare una foto. Per

ulteriori dettagli, fare riferimento al Manuale utente.

5. Grilletto: tenere premuto il grilletto per inserire la modalita Lock. Premere due volte per centrare nuovamente il
gimbal. Premere tre volte per ruotare il gimbal di 180° in modo tale che la telecamera sia rivolta verso di sé.
6. Ghiera di messa a fuoco: ruotare la ghiera di messa a fuoco per controllare la messa a fuoco dei modelli di

telecamera supportati. Per ulteriori dettagli, fare riferimento al Manuale utente.

Caratteristiche tecniche
Peso Circa 3,3 Ib (solo gimbal)

Circa 4,1 Ib (gimbal e impugnatura)

Dimensioni Circa 202x185x486 mm
Alimentazione in ingresso Modello: RB1-2400 mAh-14,4 V
Tipo: 18650 LiPo
Capacita: 2400 mAh
Energia: 34,56 Wh

Corrente di lavoro Corrente statica: 0,16 A
Frequenza di funzionamento Bluetooth 2,4 - 2,48 GHz
Alimentazione del trasmettitore Bluetooth 0dBm

Temperatura di funzionamento

Da -20 °C a 45 °C (da -4 °F a 113 °F)

Per ulteriori informazioni, consultare il Manuale utente:
http://www.dji.com/ronin-s

3% Questi contenuti sono soggetti a modifiche senza preavviso.
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Overzicht Ronin-S

1.
2.
3.
4.
5.
6.
7.
8.
9.

Rolmotor

Panmotor
LED-indicators profiel
Aan-/uitknop

Joystick

M-knop
Bedieningsknop camera
Handgreep

Verlengde greep / statief

10.
11.
12.
13.
14.
16.
16.
17.
18.

© 201

Kantelmotor

12V/2A -accessoirevoedingspoort
USB-C-poort

Trigger

Indlicators accuniveau

Aan/uit-knop greep

Scherpstelwiel

Bedieningspoort camera (RSS-poort)
Camerabevestigingsplaatje

Alle rechten voorbehouden
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Aan de slag
, . S E] 4 =]
A. Download de mobiele DJI RONIN-app en bekijk de instructievideo's. -
Zoek in de App Store of Google Play Store naar 'Ronin' en volg de instructies om
de app te installeren. Bekijk de instructievideo's op de officiéle DJI-website. Eb

https://www.dji.com/ronin-s Ronin-app

B. Laad de accu’s op.

Laad de accu in de greep op met behulp van de meegeleverde USB-voedingsadapter en USB-C-kabel
door deze aan te sluiten op de USB-C-poort van de gimbal. Druk één keer op de aan/uit-knop van de
greep om de greep in te schakelen en houd de aan/uit-knop van de gimbal vervolgens ingedrukt om de
gimbal in te schakelen.

Houd de aan/uit-knop van de gimbal ingedrukt om de gimbal uit te schakelen. Druk vervolgens nog een keer
op de knop en houd deze ingedrukt om de greep uit te schakelen. (De greep wordt automatisch uitgeschakeld
als deze niet is verbonden met de gimbal of wanneer de gimbal gedurende 12 uur niet is ingeschakeld.)

(Joico0

Hoog <«—— Laag

Oplaadtijd: ca. 2 uur en 15 minuten

_______ e

Stopcontact USB-voedingsadapter USB-C-poort
100 - 240V

Montage van de greep

Bevestig de gimbal op de greep door deze in de montagebevestiging te schuiven. Zet de hendel in de
vergrendelde stand.

A * De voedings- en datapoorten van de Ronin-S zijn niet waterdicht. Bescherm deze tijdens gebruik
altijd tegen schadelijk stof en water om schade te voorkomen.
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Bevestiging van de verlengde greep

Zet de veiligheidsvergrendeling in de vergrendelde positie om de meegeleverde verlengde greep op de
gimbal te bevestigen en klap hem uit zoals afgebeeld.

=

De camera monteren

Voordat je de camera monteert, dien je deze eerst voor te bereiden. Verwijder de lensdop en zorg dat de
accu van de camera en de geheugenkaart al zijn aangebracht
1. Bevestig het afstandsplaatje* met een platkopschroevendraaier of een munt op de onderkant van de

camera.

* Breng indien nodig het afstandsplaatje aan

© 2018 DJI OSMO Alle rechten voorbehouden 67



RONIN-S Snelstartgids

2. Bevestig het montagebevestigingsplaatje van de camera en de lenssteun™.

3. Schuif de camera op het cameramontageplaatje. Zet de hendel, zodra een grove heen-en-weer-
balans is bereikt, in de vergrendelde stand nadat de veiligheidsvergrendeling is geactiveerd

4. Het wordt aanbevolen de camera te monteren met de bovenste hot shoe-steun wanneer de gimbal
op een auto wordt gemonteerd of wanneer er wordt gefilmd in bij hoge snelheden waarbij de wind de
stabiliteit van de gimbal kan beinvloeden. De bovenste hot shoe-steun wordt afzonderlijk verkocht. De
installatie wordt hieronder weergegeven.

Uitbalanceren

1. De verticale kanteling uitbalanceren
a. Draai de tilt-as tot de cameralens omhoog is gericht. Houd de motor van de tilt-as vast zodat de rolas
horizontaal blijft en controleer of de camera boven of onder zwaarder is.
b. Draai de knop (1) op de tiltmotor los en balanceer de camera (2) totdat de camera blift stilstaan zonder
dat hij omhoog of omlaag tilt.
c. Draai de knop vast.

v ‘\HHH‘
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2. Diepte voor de tilt-as uitbalanceren
a. Draai de tilt-as tot de cameralens vooruit is gericht. Houd de tiltmotor vast om te controleren of de
camera boven of onder zwaarder is.
b. Zet de hendel (1) in de ontgrendelde stand. Balanceer de camera (2) totdat de camera blift stilstaan
wanneer de tilt-as 456° omhoog of omlaag wordt gedraaid.
c. Zet de hendel 3) in de vergrendelde stand.

e
A 5

i
=

3. De rolas uitbalanceren

a. Laat de tiltmotor los en kijk naar welke richting de motor zwenkt.

b. Draai de knop van de rolas @ los en pas de balans @ van de camera aan tot de camera blijft
stilstaan. Als de afstelling van deze as te stroef gaat, kun je proberen het gewicht op de rolmotor te
verminderen door het cameraplatform omhoog te tillen bij het aanpassen, of door de gimbal een beetje
naar achteren te kantelen tot de rolarm parallel met de grond is.

c. Draai de knop vast.
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4. De pan-as uitbalanceren
a. Pak de greep, draai de Ronin-S zijwaarts en controleer op speling langs de pan-as.

b. Draai de knop @ op de panmotor los. Balanceer de camera @ totdat de camera blijft stilstaan
wanneer de pan-as 45° omhoog of omlaag wordt gedraaid en de greep omhoog wordt getild.

c. Draai de knop vast.

Ronin-S activeren

Zorg dat de camera is gebalanceerd voordat je de Ronin-S inschakelt. Schakel de Ronin-S niet in zonder

gebalanceerde last. Hierdoor kunnen de gimbalmotoren beschadigd raken.

1. Druk één keer op de aan/uit-knop om de greep in te schakelen en houd de aan/uit-knop van de gimbal
vervolgens ingedrukt om de gimbal in te schakelen.

2. Schakel op je mobiele apparaat Bluetooth in en open de Ronin-app. Selecteer Ronin-S en voer het
standaard Bluetooth-wachtwoord 12345678 in.

3. Zorg dat je verbonden bent met internet en volg de instructies op het scherm om de Ronin-S voor de
eerste keer te activeren.

4. Tik na activering twee keer op de aan/uit-knop van de gimbal om de motoren in te schakelen, voordat
je verdergaat

ForgetPassword?
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Werking

1. Auto Tune: Open de Ronin-app, ga naar de motorpagina en selecteer Auto Tune.
Je kunt ook de M-knop en de trigger op de Ronin vier seconden lang tegelijkertijd
ingedrukt houden om Auto Tune in te schakelen. Stijfheid kan handmatig worden
ingesteld. Strength (kracht), Filter en Control (bediening) zijn geavanceerde
instellingen. Pas deze alleen aan als je voldoende kennis van zaken hebt. MotorParameters  Smoothrack

2. Open de pagina SmoothTrack om de waarden Speed (snelheid), Deadband (dode
zone) en Acceleration (acceleratie) voor de pan-, tilt- en rolas in te stellen. Er zijn e
3 standaardprofielen — lage, gemiddelde en hoge snelheid — die met de M-knop ContolSetings seting
kunnen worden geselecteerd, zodat je de meest geschikte instelling voor je
opname hebt. Houd de M-knop ingedrukt om de sportmodus in te schakelen.

3. Ga naar de pagina Control Settings om de parameters voor de pan-, tilt-, en
rolas aan te passen. De joystick is al ingesteld op standaard: duw de joystick
naar boven of beneden om de tilt-as te bedienen en duw hem naar links of
rechts om de pan-as te bedienen.

4. De camerabedieningstoets geeft toegang tot verschillende functies, afhankelijk van het cameramodel (er is
een aansluiting voor de cameraregelkabel nodig):

a. Druk hem half in voor automatisch scherpstellen (auto focus), net zoals je dat bij de meeste DSLR-
camera's met de sluiterknop zou doen.

b. Druk eenmaal op deze knop om het opnemen te starten/stoppen. Houd de knop ingedrukt om een foto
te nemen. Raadpleeg de gebruikershandleiding voor meer informatie.

5. Trigger: Houd de trigger ingedrukt om de vergrendelmodus in te schakelen. Druk tweemaal om de gimbal
te centreren. Druk driemaal om de gimbal 180° te draaien, zodat de camera naar jezelf gericht is.

6. Scherpstelwiel: Draai aan het scherpstelwiel om de focus voor ondersteunde cameramodellen in te stellen.
Raadpleeg de gebruikershandleiding voor meer informatie.

+ 30 1
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Specificaties
Gewicht Ca. 3,3 Ib (alleen gimbal)

Ca. 4,1 Ib (inclusief gimbal en greep)
Afmetingen Ca. 202x185x486 mm
Ingangsvermogen Model: RB1-2400mAh-14.4V

Type: 18650 LiPo

Capaciteit: 2400 mAh

Vermogen: 34,56 Wh
Bedrijfstroom Ruststroom: 0,16 A
Bedrijffsfrequentie Bluetooth 2,4 tot 2,48 GHz
Zendervermogen Bluetooth 0dBm
Bedrijfstemperatuur -20 °C tot 45 °C (-4 °F tot 113 °F)

Lees de gebruikershandleiding voor meer informatie:
http://www.dji.com/ronin-s

% Deze inhoud is onderhevig aan wijzigingen zonder voorafgaande kennisgeving.
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Visao geral do Ronin-S

Motor de rotagéo

Motor de oscilagao
Indicadores LED de perfil
Bot&o de alimentagao
Joystick

Botao M

Anel de bloqueio

© ® NGO N
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Botéo de controlo da camara

Anel de bloqueio/tripé expansivel

s direitos reserve

10.
11.
12.
13.
14.
15.
16.
17.
18.
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Motor de inclinacao

Porta de alimentagéo de acessorios de 12V /2 A
Porta USB-C

Acionador

Indicadores do nivel da bateria

Bot&o de alimentacdo do anel de bloqueio

Roda de focagem

Porta de controlo da camara (Porta RSS)

Placa de montagem da camara
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Como comecar

A. Transfira a aplicagdo mével DJI RONIN™ e veja os tutoriais. E' E
Procure por "Ronin" na App Store ou no Google Play e siga as instrugdes para
instalar a aplicagdo. Veja os tutoriais no website oficial da DJI. Eb

https://www.dji.com/ronin-s Aplicagao Ronin

w

Carregue a bateria.

Carregue o anel de bloqueio utilizando o transformador USB e o cabo USB-C fornecido ligando a porta
USB-C da suspensao carda. Prima o botéo de alimentagéo do anel de bloqueio uma vez para ligar o anel
de bloqueio e, em seguida, prima continuamente o botdo de alimentagao da suspensao cardéa para a ligar.
Prima continuamente o botado de alimentagdo da suspenséo carda para a desligar. Prima uma vez
e, em seguida, prima continuamente para desligar o anel de blogueio (o anel de bloqueio desliga
automaticamente se nao for ligado a suspenséo carda ou se a suspensao carda nao for ligada num

periodo de 12 horas).
N
() osiza0
TN

Alto  «—- Baixo

Tempo de carregamento: aprox. 2 horas e 15 minutos

Tomada elétrica  Transformador USB ~ Porta USB-C
100 - 240 V

Montar o anel de bloqueio

Fixe a suspenséo carda ao anel de bloqueio, deslizando-a até ao suporte saliente. Mude a alavanca para a
posicao de bloqueio.

* Os conetores e as portas de alimentagéo/dados do Ronin-S ndo séo a prova de agua. Certifique-se
de que os protege contra o pd e a dgua durante a utilizacao para evitar danos.
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Fixar o anel de bloqueio expansivel

Para fixar o anel de bloqueio expansivel fornecido a suspensédo carda, mude o bloqueio de seguranca
para a posigéo de bloqueio e expanda conforme apresentado.

Montar a camara

Antes de montar a camara, certifique-se de que esta preparada atempadamente. Remova a tampa da
lente e certifique-se de que a bateria da camara e o cartdo de meméria ja estédo inseridos.

1. Fixe a placa de elevacao* a parte inferior da camara utilizando uma chave de fendas ou uma moeda.

*Se necessario, monte a placa de elevagéao
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2. Fixe a placa saliente da cdmara e o suporte para a lente*.
3. Deslize a camara para a base da camara. Quando ¢ atingido algum equilibrio para tras e para a
frente, mude a alavanca para a posigéo de bloqueio apés o bloqueio de seguranga ser acionado.

4. Recomendamos que utilize o suporte da base superior para montar a cdmara ao instalar a suspensao
carda num automovel ou ao tirar fotografias durante viagens a alta velocidade, nas quais as forgas
do vento podem afetar a estabilidade da suspensao carda. O suporte da base superior é vendido em
separado. O processo de instalagéo encontra-se demonstrado abaixo.

Equilibrar
1. Equilibrar a inclinagao vertical
a. Rode o eixo de inclinagao de forma a virar a lente da camara para cima. Segure o motor do eixo de
inclinacao para garantir o eixo de rotagdo permanece na horizontal e verifique se a camara é mais
pesada na parte superior ou inferior.
b. Solte o manipulo (1) do motor de inclinagao e ajuste o equilibrio da camara (2) até a camara
permaneca fixa sem inclinar para cima ou para baixo.
c. Aperte o manipulo.

*Para obter os melhores resultados durante a configuragao, utilize o suporte para a lente, sempre que possivel

75
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2. Equilibrar a profundidade do eixo de inclinagao

a. Rode o eixo de inclinacao de forma a virar a lente da camara para a frente. Segure no motor de
inclinagdo para verificar se a camara é mais pesada na parte superior ou inferior.

b. Mude a alavanca @ para a posi¢ao de desbloqueio. Ajuste o equilibrio da camara @ até que a camara
permanega fixa ao rodar o eixo de inclinagdo 45 graus para cima ou para baixo.

¢. Mude a alavanca @ para a posicéo de bloqueio.

3. Equilibrar o eixo de rotagédo

a. Solte o motor de inclinagéo para verificar a diregado em que o motor se move.

b. Solte o manipulo do eixo de rotagédo ® e ajuste o equilibrio da camara @ até que a camara
permaneca fixa. Se o ajuste deste eixo estiver demasiado rigido, pode tentar aliviar o peso no motor de
rotacao levantando a plataforma da camara enquanto faz um ajuste ou inclinando a suspensao carda
ligeiramente para trés até que o braco de rotagéo fique paralelo ao chao.

c. Aperte o manipulo.
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4. Equilibrar o eixo de varrimento horizontal
a. Segure no anel de inclinacéo, incline o Ronin-S para os lados e verifique se hd movimento ao longo do
eixo de oscilagdo.

b. Solte o manipulo @ do motor de oscilagao. Ajuste o equilibrio da camara @ até que a camara
permanega fixa ao rodar o eixo de oscilagao 45 graus ao elevar o anel de bloqueio.

c. Aperte o manipulo.

Ativar o Ronin-S

Certifique-se de que a camara esta equilibrado antes de ligar o Ronin-S. Nao ligue o Ronin-S sem uma

carga equilibrada, uma vez que se o fizer pode danificar os motores da suspensao carda.

1. Prima o botao de alimentagdo uma vez para ligar o anel de bloqueio e, em seguida, prima
continuamente o botdo de alimentagao da suspensao cardé para a ligar

2. No dispositivo mével, ative o Bluetooth e inicie a aplicacdo Ronin. Selecione Ronin-S e introduza a
palavra-passe predefinida do Bluetooth 12345678.

3. Certifique-se de que esta ligado a internet e siga as instrugdes no ecré para ativar o Ronin-S pela
primeira vez.

4. Apds a ativacao, toque duas vezes no botdo de alimentacdo da suspenséo carda para ativar os
motores antes de continuar

Forget Password?
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Funcionamento

1. Sintonizagao automatica: inicie a aplicacdo Ronin, aceda a pagina Motor e
selecione Auto Tune. Em alternativa, pode premir continuamente o botédo M e
o acionador do Ronin-S em simultaneo durante quatro segundos para iniciar a
Auto Tune. A rigidez pode ser ajustada manualmente. Os valores de Strength,
Filter e Control s&o definicdes avangadas e apenas devem ser ajustados por
alguém com os conhecimentos adequados.

2. Aceda a pagina SmoothTrack para ajustar os valores de Speed, Deadband
e Acceleration dos eixos de oscilagéo, inclinagao e rotagéo. Existem 3 perfis
predefinidos — lento, médio e alta velocidade — que pode selecionar ao tocar
no botdo M, proporcionando a definicdo mais adequada para o seu cendrio de
filmagem. Toque continuamente no botao M para entrar em modo Desportivo.

3. Aceda a pagina Control Settings para ajustar os parametros dos eixos de
oscilagéo, inclinagao e rotacédo. O joystick ja esté definido como padréo:
deslogue o joystick para cima ou para baixo para controlar o movimento do eixo
de inclinagao, e desloque-o para a esquerda ou para a direita para controlar o
movimento do eixo de oscilagao.

+ 30

Profile1 v

Motor Parameters

‘SmoothTrack

Control Settings.

Setting

4. O botao de controlo da camara acede a fungdes diferentes, consoante o modelo da camara (€ necessaria

a ligagao ao cabo de controlo da camara):

a. Prima até meio para focar automaticamente, tal como faria no botdo do obturador na maioria das

camaras DSLR.

b. Prima uma vez para iniciar/parar a gravacao. Mantenha premido para tirar uma fotografia. Consulte o

manual do utilizador para obter detalhes.

5. Acionador: prima continuamente o acionador para entrar em modo de bloqueio. Prima duas vezes para
recentrar a suspenséo carda. Prima trés vezes para rodar a suspensao carda 180 graus para que fique

virada para si.

6. Roda de focagem: rode a roda de focagem para controlar a focagem para os modelos de camara

compativeis. Consulte o manual do utilizador para obter detalhes.

Caracteristicas técnicas

Peso Aprox. 1,5 kg (3,3 Ibs) (apenas a suspensao cardd)
Aprox. 1,86 kg (4,1 Ibs) (suspensao carda e anel de

bloqueio incluidos)
Dimensoes Aprox. 202x185x486 mm
Poténcia de entrada

Tipo: 18 650 LiPo

Capacidade: 2400 mAh

Energia: 34,56 Wh
Corrente de funcionamento Corrente estatica: 0,16 A
Frequéncia de funcionamento de Bluetooth 2,4 GHz a 2,48 GHz
Poténcia do transmissor Bluetooth 0dBm

Temperatura de funcionamento -20°Ca45°C(-4°Fa113°F)

Modelo: RB1-2400 mAh-14,4 V

Para mais informacdes, consulte o manual do utilizador:
http://www.dji.com/ronin-s

3 Este conteldo esta sujeito a alteragdes sem aviso prévio.
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Visao geral do Ronin-S

© ® NGO N

Motor de rotagéo

Motor de varrimento horizontal
Indicadores LED do perfil
Boté&o liga/desliga

Joystick

Botao M

Botéo de controle da camera
Alca

Alca estendida / tripé

10.
11.
12.
13.
14.
15.
16.
17.
18.
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Motor de inclinacéo

Porta de alimentacéo para acessorios de 12V/2A
Porta USB-C

Acionador

Indicadores de nivel da bateria

Botao liga/desliga na alca

Botao Focus

Porta de controle da camera (Porta RSS)

Placa de montagem da camera
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Primeiros passos

A. Baixe o aplicativo mével DJI RONIN™ e assista aos tutoriais. EI E
Pesquise por “Ronin” na App Store ou Google Play e siga as instrugdes de -
instalacao. Assista aos tutoriais no site oficial da DJI.
https://www.dji.com/ronin-s Eb

Aplicativo Ronin
B. Carregue a bateria.

Carregue a alca usando o adaptador de energia USB e o cabo USB-C fornecido para conecté-los a porta
USB-C do estabilizador. Pressione o botéo liga/desliga da alca para liga-la e, em seguida, pressione e
mantenha pressionado o botéo liga/desliga do estabilizador para liga-lo.

Mantenha pressionado o botao liga/desliga para desligar o estabilizador. Pressione uma vez e, em
seguida, pressione e segure novamente para desligar a alca. (A alca sera desligada automaticamente se
nao for conectada ao estabilizador ou se o estabilizador nao estiver ligado por 12 horas.)

(Joicoe

Alto  «——e Baixo

Tempo de carregamento: aprox. 2 horas e 15 minutos

_______ -

Tomada elétrica Adaptador de Porta USB-C
100 - 240 V Energia USB

Montagem da alca

Fixe o estabilizador na alga, deslizando-o para o suporte de encaixe. Mova a alavanca para a posi¢ao travada.

& * As portas de energia/dados e os conectores do Ronin-S néo séo a prova d’agua. Certifique-se
de protegé-los contra poeira e 4gua durante o uso para evitar que ocorram danos.
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Fixacdo da alca estendida

Para fixar a alga estendida ao estabilizador, mova a trava de seguranga para a posi¢do travada e
estenda como mostrado.

=

Montagem da camera

Antes de montar a cadmera, certifique-se de ela seja preparada com antecedéncia. Remova a tampa de
lentes e certifique-se de que a bateria da camara e o cartdo de memdria j& estejam inseridos.

1. Fixe a placa riser* na parte inferior da camera, usando uma chave de fenda ou moeda

* Se necessario, monte a placa riser.

© 2018 DJI O
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2. Fixe a placa de suporte da camera e o suporte da lente*.

3. Deslize a camera na base de montagem da camera. Quando um certo equilibrio entre a parte traseira
e dianteira for obtido, mova a alavanca para a posigéo travada, depois que a trava de seguranca for
engatada.

4. Ao montar o estabilizador em um carro ou quando filmar em movimento em alta velocidade, é
recomendavel montar a camera usando o suporte do médulo sapata superior, pois a forga do
vento pode afetar a estabilidade do estabilizador. O suporte do médulo sapata superior é vendido
separadamente. A instalacédo é mostrada abaixo.

Balanceamento

1. Balanceamento da inclinagdo vertical

a. Gire o eixo de inclinagdo de modo que as lentes da camera apontem para cima. Segure o motor do
eixo de inclinagao para garantir que o eixo de rotacdo fique na posigao horizontal e verifique se a
camera esté pesada na parte superior ou inferior.

b. Solte o controle (D do motor de inclinagao e ajuste o equilibrio da camera @ até que a camera
permanega imével, sem inclinar para cima ou para baixo.

c. Aperte o botao.

b TS
7N

[N

* Para obter os melhores resultados durante a instalagcéo, use o suporte de lentes sempre que possivel.
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2. Profundidade de balanceamento do eixo de inclinagao

a. Gire o eixo de inclinagado de modo que as lentes da camera apontem para frente. Segure 0 motor de
inclinagcéo para verificar se a camera esta pesada na parte superior ou inferior.

b. Mova a alavanca @ para a posi¢ao destravada. Ajuste o equilibrio da camera @ até que a camera
permanega parada durante a rotagdo do eixo de inclinagdo em 45 graus para cima ou para baixo.

c. Mova a alavanca @ para a posi¢éo travada.

3. Balanceamento do eixo de rotacao
a. Solte o motor de inclinagéo para verificar a diregado em que o motor oscila.
b. Solte o botéo do eixo de rotacéo @ e ajuste o equilibrio da camera @ até a camera ficar imével. Se
o ajuste nesse eixo ficar muito rigido, tente aliviar o peso de sobre o0 motor de rotagao, levantando-o
de sobre a cdmera ao fazer um ajuste ou inclinando o estabilizador um pouco para trés até o brago de
rotagao ficar paralelo ao solo.
c. Aperte o botéo.
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Guia de inicio rapido do RONIN-S

4. Balanceamento do eixo horizontal
a. Pegue o cabo, incline as laterais do Ronin-S e verifique se ha movimentagao ao longo do eixo
horizontal.

b. Solte o botao @ no motor de varrimento horizontal. Ajuste o equilibrio da camera @ até que a camera
permanega imoével durante a rotagéo do eixo horizontal de 45°, enquanto levanta o cabo.

c. Aperte o botéo.

Ativacao do Ronin-S

Verifique se a camera esté balanceada antes de ligar o Ronin-S. Nao ligue o Ronin-S sem uma carga

balanceada, pois isso pode danificar os motores do estabilizador.

1. Pressione o botéo liga/desliga para ligar o cabo e, em seguida, pressione e mantenha pressionado o
boté&o estabilizador bot&o liga/desliga para ligar o estabilizador

2. No seu dispositivo mével, ligue o Bluetooth e inicie o aplicativo do Ronin. Selecione Ronin-S e insira a
senha padréao do Bluetooth 12345678.

3. Verifique se vocé estéd conectado & internet e siga as instrucdes na tela para ativar o Ronin-S pela
primeira vez.

4. Ap6s a ativacao, toque duas vezes no botdo liga/desliga do estabilizador para acionar os motores
antes de prosseguir.

Forget Password?
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Guia de inicio rapido do RONIN-S

Operacao
1. Auto Tune: Inicie o aplicativo Ronin, va para a pagina do Motor e selecione v o -
Auto Tune. Como alternativa, vocé pode pressionar e segurar o botdo M p v

Ronin-S’ e o acionador simultaneamente por quatro segundos para iniciar
o Auto Tune. A rigidez pode ser ajustada manualmente. Strength, Filter e
Control séo configuragbes avangadas e s6 devem ser ajustadas se houver o MotorParameters  Smoothrack
conhecimento apropriado.

2. Va para a pagina do SmoothTrack para ajustar os valores de Speed,
Deadband e Acceleration dos eixos horizontal, de inclinacdo e de rotacdo ContolSetings seting
separadamente. Ha 3 perfis por padrdo — velocidade baixa, média e alta —
que vocé pode selecionar tocando no botdo M, oferecendo a definicdo mais
adequada para seu cenario de gravagéo. Toque e mantenha pressionado o
botdo M para inserir o modo Sport.

3. Va para a pagina Control Settings para ajustar os parémetros para os eixos
horizontal, de inclinagé@o e rotacdo. O joystick ja esta definido por padrao:
desloque o joystick para cima ou para baixo para controlar o movimento do
eixo de inclinagdo e desloque-o para a esquerda ou direita para controlar o movimento do eixo horizontal.

4. O botédo de controle da camera acessa fungoes diferentes, dependendo do modelo da camera
(é necessaria uma conexao para o cabo de controle da camera):

a. Pressione até o meio para focar automaticamente, assim como vocé faria com o botdo do obturador
para a maioria das camera DSLR.

b. Pressione uma vez para iniciar/parar a gravagéo. Pressione e segure para tirar uma fotografia. Consulte
o manual do usuario para obter detalhes.

5. Acionador: Pressione e mantenha pressionado o acionador para inserir o modo de blogueio. Pressione
duas vezes para centralizar o estabilizador. Pressione trés vezes para ativar o estabilizador 180°, para que
a camera encontre voce.

6. Botdo Focus: Gire o botédo focus para controlar o foco em modelos de camera compativeis. Consulte o
manual do usuario para obter detalhes.

Especificacoes
Peso Aprox. 3,3 Ib (somente o estabilizador)
Aprox. 4,1 |b (estabilizador e cabo incluidos)
Dimensoes Aprox. 202x185x486 mm
Poténcia de entrada Modelo: RB1-2400mAh-14,4V
Tipo: 18650 LiPo
Capacidade: 2400 mAh
Energia: 34,56 Wh
Tensao operacional Corrente estatica: 0,16 A
Frequéncia de operagéo do Bluetooth 242248 GHz
Poténcia do transmissor de Bluetooth 0 dBm
Temperatura operacional -4°a113°F (-20° a 45° C)

Para mais informacdes, consulte 0 manual do usuario:
http://www.dji.com/ronin-s
¥ Este conteldo esta sujeito a alteracdes sem aviso prévio.
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RONIN-S KpaTkoe pyKOBOACTBO Mosib3oBaTens

0630p Ronin-S

1. BnekTpoapurarenb OCu KpeHa 10. SnekTpoaBuMraTesib OCV HakIoHa

2. OnekTpofpuraTtesib 0C1 NoBopoTa 11. MopT nuTaHus akceccyapos 12 B/ 2 A

3. TlepeaHne ceBeTOAMOOHbIE MHANKATOPbI 12. Mopt USB-C

4. KHomnka nuraHus 13. KHornka 610K1poBKkn

5. [bKorcTuk 14. VHpuKaTopbl ypOBHS 3apsiia akkymMysTopa
6. Kronka M 15. KHoMKa nuTaHns Ha pykosiTke

7. KHonka ynpaeneHvs kamepon 16. Perynatop dokyca

8. BarapeiiHasa pykosTka 17. MNopT ynpasneHns kamepoit (RSS)

9. Yo mHWUTENb ANs PYKOSTKA / WUTATUB 18. MoHTaXxHas nnacTuHa Kamepb!
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RONIN-S KpaTkoe pykoBOACTBO NoJib3oBaTens

Hauano pa6oTbl

A. 3arpyaute Mo6unbHoe npunoxerne DJI RONIN™ 1 nocmoTtpuTe o6yuaroLine EI E
BUAEOPOINKU.
Harigmte npunoxervie «Ronin» 8 App Store nnn Google Play v cnepyiite MHCTPYKUSM
Mo ycTaHoBKe. MocMoTpuTe 0bydatoLLme PonvKiA Ha odmumaisHom Beb-cante DJI. E h
https://www.dji.com/ronin-s Mpunoxxerne Ronin

B. 3apsgute akkymynsrop.

BbinonHuTe 3apsiaky H6atapeitHol pyyky ¢ MOMOLLBIO BXoAsLLero B komnnektT USB-agantepa nutaHus
n kabena USB-C, nogkntoums ee kK nopty USB-C Ha ctabunmnsatope. HaxmmTe KHOMKY NuTaHus Ha
pyuyKe, YTOObI BKJIOUNTL €€, 3aTeM HKMIUTE 1 YAEPXKUBANTE KHOTKY NUTaHKs Ha cTabunmsarope Ass ero
BKJTIO4EHMS.

YTO6bI BBIKMIOYNTE CTAOUINBATOP, HAXKMUTE W YAEPXKVBANTE KHOMKY NUTaHns Ha Hem. OfHOKpaTHO
HaXKMUTE KHOMKY MUTaHWS Ha PyYke 1 yaepXuBaiTe ee A1 OTKoHeHNs pydku. (Pydka aBToMaTiyecku
OTK/IO4AETCS, €CNN OHa He MOoAKIIloYeHa K CTabunmnaaTopy Win CTabunmsatop OTK/IIOHEH OT MUTaHWS B
TeyeHvie 12 n 6onee 4acos).

Bpems sapsaku: nprbnmantensHo 2 vaca 15 MuHyT

(J oo

Bbicoknit «——  Huakuit

Pogetka anektpocetn  USB-apantep Mopt USB-C
100-240B nUTaHNS

YcTaHOBKa 6aTapeinHom pyKOSATKN

3akpenuTe cTabunmsatop Ha baTapenHon PyKosTKe, BCTaBVB €ro B KpenieHve Tina "NnacTouKkuH XBOCT".
MepeseauTe pblyar B 3ab6IOKMPOBAHHOE MONOXKEHME.

@
1

A * MopTbl 1 pagbembl 419 3apsiaKn / nepefadn AaHHbIX Ronin-S He SBNSoTCst BOAOHENPOHNLAEMbBIMY.
O6s3aTesIbHO NPeAoXpPaHsiTe X OT MonafaHyis Mbv v BOAbI BO BPEMS CMOSb30BaHWS!, HTOOb!
n3bexxaTb NOBPEXKAEHWIA.
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RONIN-S KpaTkoe pyKOBOACTBO Mosib3oBaTens

ﬂpmcoenMHeume YANNHUTENSA PYKOATKA

[ns NOACOeAVHEHUS NOCTaBISIEMOrO B KOMMIEKTE YASIMHUTENS PYKOSITKI K CTabunnsatopy nepeseaute
NPEefOXPaHNTESbHBIA CTOMOP B 3a6/1I0KMPOBAHHOE MOJIOXKEHME, a 3aTEM Pas/IoXUTe YAMHATE Nb/LLTATUB,
KaK MokasaHo Ha PUCYHKE.

YcTtaHoBKa Kamepbl

[Mepen ycTaHOBKOW kamepbl YOeANTECH, YTO OHa NoAroToBeHa. CHUMKUTE KPbILLKY O6beKTMBa 1 ybeauTecs B
TOM, YTO aKKyMYyJIITOP Kamepbl 11 KapTa NamMsiTu y>Ke BCTaB/IEHbI.

1 ﬂpVIKpEI’MTE I'IO,D'CTaBKyX K HVDKHE YacTu Kamepbl Npy NOMOLL LLI}'IV\LleBOVI OTBEPTKN NI MOHETKN.

* YcTaHoBMTE MOACTaBKY NPW HEOBXOANMOCTN

MO Bce npasa 3aliuileHbl



RONIN-S KpaTkoe pyKoBOACTBO Mosib3oBaTens

2. MNpycoeanHUTE KIMHOOBPa3HyLo NAacTUHY Kamepbl 1 oropy 06bekTmBa*.

3. YcTaHoBMTE Kamepy Ha MOHTaXKHOe OCHOBaHVe. Koma AOCTUIHYTO paBHOBECKE B MPOLOIbHOM HanpasieH,
rnepesenyTe pblHar B GaGJ'IOKI/IpOBaHHOe MOJIOXKEHME NOC1e aKTBaLMM NMPeaoXPaHNTEIbHOMo CcToropa.

4. PekomeHayeTCsl yCTaHaBMBaTb Kamepy C MOMOLLbO BEPXHErO KpOHLLITeHa Hotshoe npu yctaHoske
cTabunmaaropa Ha aBTOMOBUb UMW NPV CbEMKE Ha BbICOKOW CKOPOCTU, KOrfa cuna BeTpa MoXeT
NOBNMSATL Ha YCTONYMBOCTL cTabunusatopa. BepxHuin kpoHwTerH Hotshoe npopaeTcs oTaensHO.
MpoLiecc ycTaHOBKM NokasaH Huxe

BanaHcupoBka

1. EanchmpOBKa BepTMKasibHOro HaknoHa

a. [oBepHUTE OCb HaknoHa Tak, YTObbl OOBLEKTUB Kamepbl Obln HanpaBneH BBepX. YAepxusante
aneKTpoaByIraTeslb OCY HaKJoHa, YOeaUTECh, YTO OCb KPEHa OCTAETCS B FOPU3OHTASTBHOM MOSIOXKEHUN
1 OnpefiennTe LEHTP TSHKECTU Kameps!.

6. Ocna6iTe pykositky (1) Ha 3MEKTPOABMraTENe OCM HAKITOHa 11 OTPEryMpYiTe GanaHc kavepsl (2) Takum
06pa30oM, TGkl OHa OCTaBasIaCh HEMOABYKHOM 1 HE HAKIIOHSIACH BBEPX W BHI3.

B. 3araHuTe pyKOSATKY.

89




RONIN-S KpaTkoe pykoBOACTBO NoJib3oBaTeNns

2. banaHcupoBka rny6uHbl OCK HaKknoHa
a. lMoBepHWTE OCb HaK/IOHa Tak, YTOObI O6BEKTVB Kamepbl Obl HaNpaBneH Brepea. Yaepxvisante
3/IeKTpoABVIraTeslb OCY HAKJTOHa [/1st ONPEAENEHNS LIEHTPa TSHKECTU Kamepebl.
6. Mepeseave poibar (1) B pas6rokrpoBaHHoe NonoxeHvie. OTperyvpyiiTe 6anaHcpoBKy kaveps (2),
noka Kamepa He OyfeT ocTaBaTbCs HENOABMKHOV MNPV MOBOPOTE OCU HaK/OHa Ha 45 rpaycos BBEpX
VAN BHN3.

B. MepeseayTe poivar (3) B 326/10KNPOBAHHOE NOMOMEHIE.

U

3. BanaHcupoBka ocu kpeHa

a. OTnycTvTe aMeKTPOABUraTe b OCU HaKIOHa 1 MOCMOTPUTE, B KAKOM HaNpaB/ieHn OH Ka4aeTes.

6. OcnabTe pykosTky ocu kpera (1) v oTperynvpyiite 6anaqc kameps (2) Tak, UToBbl Kamepa
ocTaBanach HeMoABVKHOM. EC/ perynvpoBka no 3ToM OCK CIMLLKOM XXECTKas!, MOXXHO MOMbITaTbCs
0CnabuTh Harpy3Ky Ha SNeKTPOABMraTe b OCK KPeHa, NOAHSIB Ero Ha NiaTopMy Kamepb! vi
OAHOBPEMEHHO BbINOSTHSIS PEry/IMPOBKY, IGO0 HEMHOMO HaK/IOHVB CTAbMUM3aTOP Hasaf, TaK, HTobs!
pblyar KpeHa CTan napannesneH emne.

B. 3aTAHUTE PYKOSITKY.
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RONIN-S KpaTkoe pykoBOACTBO NoJib3oBaTens

4. banaHcypoBka ocu noBopoTa
a. BosbMUTECH 3a PYKOSITKY, HaKIOHUTe Ronin-S B CTOPOHY 1 MPOBEPLTE HAIMYME ABVKEHVIS MO OCK
rnoBopoTa.
6. OcnabbTe PyKOATKY @ Ha anekTpoasuratene ocu nosopota. OTperympyinTe 6anaHCMpOBKY Kamepbl
@ TaknM 06pa3oMm, HTOObI Kamepa ocTaBasiacb HEMOABMKHOW NPy NOBOPOTE OCK NOBOPOTa Ha 45° 1
O[IHOBPEMEHHOM MOAHUMAHNW PYKOSITKU.

B. 3araHnTe pyKOSATKY.

BkntoyeHue Ronin-S

Y6enuTeck B TOM, 4TO hoToKamepa cbanaHcmpoBaHa nepeq BrodeHrnem Ronin-S. He Brntodaiite Ronin-S

6e3 cHanaHCMpPOBAHHOW Harpy3ky, Tak Kak 3TO MOXET NOBPeANTb ABvraTeny ctabunmsaropa.

1. Haxxmute ogvH pa3 KHOMKY NUTaHns Ha GaTtapeiHol PYKOSiTKe [A/19 ee BKIIOUEHUS, a 3aTemM HaxXMuUTe 1
YAEPXKMBaTE KHOMKY NTaHMs CTabunmndatopa, YTobbl BKIOYATL CTabuUIMsaTtop.

2. Bkntounte Bluetooth Ha Bawem MOBUILHOM YCTPOWCTBE M 3anycTuTe npuioxerue Ronin. Boibepute
Ronin-S v BeeauTe naposb Bluetooth no ymondarmio: 12345678.

3. YbeauTech, YTO Bbl MOAKIIIOYEHbI K UHTEPHETY, U CliefdyiiTe ykasaHusiM Ha aKpaHe Ojs NepBoro
BKJItO4eHVst Ronin-S

4. Mocne BKMOYEHUS ABaXKAbl HAXXMUTE KHOMKY nuTaHua ctabunvsaTopa, 4ToObl BKIOUNTH
3NeKTpoABMraTesIn, NPEeXae Hem NPOAo KT,

RONIN

o

Forget Password?
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RONIN-S KpaTkoe pykoBOACTBO NoJib3oBaTeNns

Okcnnyartauusa
1. ABTOHacTpoOWKa: 3anycTuTe npunoxkeHve Ronin, nepenante Ha CTpaHuLy v o -
Motor (SnekTpopsuratens) n Beibepute Auto Tune (ABToHacTponka). B P o

KayecTBe aslbTEPHATVBbLI MOXHO HaXKaTb 1 yaepxvBaTh kKHonky M Ronin-S n
KHOTMKY GNTOKVMPOBKI OAHOBPEMEHHO B TeyeHWe 4 CekyHfl, YToObl 3anyCTuTb
aBTOHACTPOWIKY. XKEeCTKOCTb MOXKET PerynmpoBaThCs BpyUHyto. 3HaveHns
MOLLIHOCTW, (OVNETPOBaHUS U YMPaBASEMOCTU SBASIOTCS AOMONHUTENBHBIMM
HacTpoMKaMu ¥ AOJKHbI PEerynpoBaTbCs TOJIbKO MPU Hanuyun
COOTBETCTBYIOLLIIX 3HAHWIA.

2. MepenanTe Ha CTpaHuLy HacTpoek SmoothTrack, 4To6bl OTperynMposaTth
3HaveHus Speed (CkopocTb), Deadband ([ranasoH He4yBCTBUTENBHOCTM)
n Acceleration (YckopeHue) ans ocein noBopoTa, HakoHa u KpeHa. Ectb 3
npPOUIS MO YMOMHAHWIO — HI3Kas, CPEAHSS U BbICOKast CKOPOCTb, KOTOPbIE
MOXHO BbIOPaTh, HaKVMAs Ha KHOMKY M, 15t padnnyHbIX BapUaHTOB ChEMKU.
HaxxmnTe 1 yaepxvsaiite KHOMKy M ansa Bxoaa B CMOPTUBHBIA PEXUM.

3. Mepengute Ha ctpaHuuy Control Settings (ucTaHumMoHHOe ynpasneHue),
4TOObI BbIOpPaThL MapameTpbl A9 OCel NOBOPOTa, HAaK/oOHA U KpeHa.
HacTpoliki pKoiicTrKa 3aiaHbl N0 YMOMHaHWIO: NepeBEanTe [DKOMCTUK BBEPX UMW BHU3 NS ypaBieHs
nepemMeLLleHnemM No OCY Hak/IoHa, NepeBeanTe JKOWCTUK BNEBO UM BNPaBO AN ynpaBneHus
nepeMelLLieH1eM Mo Ocv MoBOpOTa.

4. KHonka ynpaBieHvst KaMepow OTKpbIBaeT AOCTYN K PasnyHbIM (OyHKUMAM, B 3aBUCUMOCTWU OT MOAEeN
kamepebl (TpebyeTcs nogktoyHeHne kabens ynpaBneHns kamepon):

a. Hakmu1Te HanonoBVHY 15t aBTOHOKYCHPOBKM, aHAUIOMVHHO KHOMKE Crycka 3aTBopa Ha 60JIbLLMHCTBE
LMdPOBbIX 3epKasibHbIX Kamep.

6. HaxkmuTte ofvH pas, 4Tobbl Ha4aTL/OCTAHOBUTL 3anCb. HaxkmuTe 1 yaepxvsaiTe, YTobbl caenate
hoTtorpachuio. MoAPOBHYIO MHGOPMaLWIO CM. B PYKOBOACTBE MONb30BaTess.

5. KHorka 610KMPOBKI: HXKMUTE 1 YAEPXXMBaTE KHOMKY BOKMPOBKY, YTOBbI BOWTY B PEXIUM BIOKMPOBKY.
HakmuTe fBa pasa A1 MOBTOPHOW LIGHTPOBKY CTabunmsatopa. HaxmuTe Ha KHOMKy Tpu pasa, YTobbl
MOBEPHYTL CTabunmnadatop Ha 180° 1 HanpaBWTb kamepy Ha Bac.

6. PerynsaTop thokyca: NoBepHWTE Koneco (hOKYCUPOBKU, ANIS ynpaseHrst (hoKyCOM Ha MOAENSX Kamep,
NOAAEPXKMBAIOLLIMX 3Ty (OyHKLWIO. [Moapo6HYI0 MH(OPMALWIO CM. B PYKOBOACTBE MOJb30BaTess.

Motor Parameters ‘SmoothTrack

Control Settings.

TexHu4yeckune XapakTepucTtnkun

Macca Mpurbn. 1,5 kg (Tonbko cTabunmdatop)

Mpubn. 1,86 kg (BrIOHAS CTABUNN3ATOP U PYKOSITKY)
Paavepsl Mpurbn. 202x185x486 Mm
BxoaHast MOLWHOCTb Mogenb: RB1-2400 MA4-14,4 B

Tun: 18650, NUTUIA-NOAMMEPHBIN
EmkocTb: 2400 MAY
EmkocTb: 34,56 BTy

Pabounin Tok Cratudeckuil Tok: 0,16 A

Pabouas vacToTa Bluetooth 2,4-2,48 Ty

MoluHocTb nepepatyvka Bluetooth 0 npbm

[yianasoH paboymnx Temneparyp ot -20 o +45 °C (ot -4 go +113° F)

JlononHUTENBHYIO MHOPMALIMIO MOXHO HaTV B PyKOBOACTBE NOSb30BaTeNs:
http://www.dji.com/ronin-s

¥ OTOT CMMBON O3HAYaEeT, YTO cofepxxaHme MoXxeT ObITb M3MeHEHO 6e3 npensapuTesibHoOro yseaoMIeHna.
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